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Agenda

» Klassensatz SEK |
* Projekt: Feuchtigkeitssensor

* Projekt: Ultraschallsensor
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Calliope mini Startersets Feuchtigkeitssensoren Ultraschallsensoren
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Grove-Kabel




CALLIOPE MINI KLASSENSATZ GS UND SEK I

- m m n n Klassensatz GS Der Calliope mini Klassensatz kann bei
WO lbt e S dl e ‘ a1110 e [I] ln 1 + 20 Calliope Starterboxen Cornelsen Experimenta erworben werden:
g p + 20 Schuler*innen - Arbeitshefte

- « Handreichung fur Lehrkrafte
K]_ a S S e n S at Z e ? . Krokoklemmgn, Kupferklel:eband, LEDs corn9|sen

| EXPERIMENTA |

Klassensatz SEK |

« 20 Calliope Starterboxen

* 10 Grove Feuchtigkeitssensoren
* 10 Grove Ultraschall-
Entfernungssensoren

* Cornelsen Experimenta

ornelsen

+ Calliope mini
+ Batteriehalter mit Batterien

+ USB Kabel

* Gummiband
+ Aufkleber

* Booklet

CALLIOPE MINI STARTERBOX

Die Starterbox kann entweder tber uns direkt oder bei den folgenden offiziellen Resellern erworben werden:

Calliope Shop:



Beispiele

G PFLANZENBEWASSERUNG

a ENTFERNUNGSMESSER



PFLANZEN-
BEWASSERUNG




Einfuhrung und
Aufgabenstellung

Die Schulerinnen und Schuler
bauen eine Bewadsserungsanlage
fur Pflanzen.




Zerlegung/Konzeption

Eingabe ist der Feuchtigkeitssensor.

Ausgabe ist der Lautsprecher, die
LED-Matrix und die RGB-LED.

Der Feuchtigkeitssensor misst die
Bodenfeuchtigkeit.

Ist die Erde feucht, erscheint ein
»2Smiley”.

Ist die Erde trocken, erscheint ein
,Trauriger Smiley”




Ablautplan/Skizze

Bodenfeuchtig-
keit wird
gemessen

—>

Wird derx
Schwellenwert
Uberschritten?

RGB-LED=Rot
LED-Matrix=Sadface
Ton=C

RGB-LED=Grun
LED-Matrix=Smiley
Ton=AUS




Ablautplan/Skizze
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Programmierung

Gemessene Werte des

Feuchtigkeitssensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren

w2

A Q

PROGRAMM NEPOprog

g © @ ©

ROBOTERKONFIGURATION

Sensor analog )

pin (84




Programmierung

Gemessene Werte des

Feuchtigkeitssensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren und
benennen

a Q

PROGRAMM NEPOprog

2 © @ ©

ROBOTERKONFIGURATION

Soreoror &

Sl=hklele=hkzllelo 1 Feuchtigkeitssensor

pin



Programmierung

Gemessene Werte des

Feuchtigkeitssensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren und
benennen

* Wert ausgeben lassen

A Q

PROGRAMM NEPOprog

2 © @ ©

ROBOTERKONFIGURATION

Wiederhole unendlich oft

g Zeige

gib

=1 Feuchtigkeitssensor



Ausprobieren




Programmierung

* Unendlich-Schleife

* Verzweigung anlegen

Wiederhole unendlich oft




Programmierung

* Verzweigung anlegen
» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen

Wiederhole unendlich oft

gib

;' Feuchtigkeitssensor

150



Programmierung

+ Start
Wiederhole unendlich oft

il e L T analogen Wert - I Feuchtigkeitssensor
* Verzweigung anlegen mache | Zeige [k

» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen

Schalte LED an [ Farbe € |

.../ BZ ganzeNote - ' ¢’




Programmierung

Gemessene Werte des

Feuchtigkeitssensors ausgeben
lassen.

dauerhaft




Programmierung

Gemessene Werte des

Feuchtigkeitssensors ausgeben
lassen.

dauerhaft

zerge Zahlh analoge Werte von Pin (Cl6 @ ».

I A Fortgeschritten

Pins
o> Seriell

== Steuerung

© Erweiterungen




Programmierung

dauerhaft

* Verzweigung anlegen

wenn wahr dann

» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen




Programmierung E

, dauerhaft
* Verzweigung anlegen -

wenn analoge Werte von Pin (Cl6 + < v @ dann

» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen




Programmierung

dauerhaft

o Verzwe|gung anlegen wenn analoge Werte von Pin (Cl6 w < v @ dann

v

zelge Symbol

» Bedingungen definieren |
setze RGB-LED-Farbe auf'<::>

* Aktionen einflgen [ sniele kote fir 1+ Schlag

ansonsten

zeige Symbol

setze RGB-LED-Farbe auf Q

@ :




Ausprobieren




Evaluleren/Testen

Was soll getestet werden? Meine Anmerkungen - Notizen/Audioaufnahmen

Sind die Wevte

nachvollziehoav?

Wevden die v'\chﬂﬂen

Hinweise anaezeiat?
7 -

Gilot es QChwan‘ﬁUnﬁen?




Evalulieren und Optimieren

Kommentieren
Kommentare in den Code schreiben

‘ SKIZZEN ’ &

| CHECKLISTE DEBUGGING &)

. KLEINIGKEITEN &

Dokumentieren

Wie funktioniert es? Was hat gut
geklappt?

Was war schwierig?

Optimieren
Wie konnte die Bewasserungsanlage N
noch verbessert werde? N




Dokumentieren

e
| CHECKLISTE | HINTERGRUNDE

Was soll getestet werden? Meine Anmerkungen - Notizen/Audioaufnahmen

Mein
Calliope Tagebuch

o
.
0
:
o

oV oV
oV oV

W caLLioPE W caLLoPE
Lymini Lymini

| KLEINIGKEITEN

UNSER CALLIOPE MINI FILM | ANWENDUNGEN

In welcher Situation wéare
eine Entscheidungshilfe
noch nitzlich?

Name + Name

LLLLLLLLLLLLLLLLLLLLLLLLL



ENTFERNUNGS-
MESSER



Einfuhrung und
Aufgabenstellung

Die Schulerinnen und Schuler
bauen einen Abstandhalter.




Zerlegung/Konzeption

Eingabe ist der Ultraschallsensor.

Ausgabe ist der Lautsprecher, die
LED-Matrix und die RGB-LED.

Der Ultraschallsensor misst die
Entfernung.

Befindet sich etwas zu nah,
erscheint ein , Trauriger Smiley”.

Ist kein Objekt in der Nahe,
erscheint ein ,Smiley”




Ablautplan/Skizze

Entfernung wird
gemessen

—>

Wird der
Schwellenwert

unterschritten
?

RGB-LED=Rot
LED-Matrix=Sadface
Ton=C

RGB-LED=Grun
LED-Matrix=Smiley
Ton=AUS




Ablautplan/Skizze
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Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren

w2

A Q

PROGRAMM NEPOprog

2 © @ ©

ROBOTERKONFIGURATION

Ultraschallsensor
ollg




Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren und
benennen

a Q

PROGRAMM NEPOprog

Soreoror &

2 © @ ©

ROBOTERKONFIGURATION

Cliiezisegtzlszakslel ¢ Ultraschallsensor

pin



Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

» Sensor Konfigurieren und
benennen

* Wert ausgeben lassen

A Q@ & © 8 O

PROGRAMM NEPOprog ROBOTERKONFIGURATION

Wiederhole unendlich oft

mache | § Zeige gib cm Ultraschallsensor JV =t EIEENEGT



Ausprobieren




Programmierung

* Unendlich-Schleife

* Verzweigung anlegen

Wiederhole unendlich oft




Programmierung

° Verzweigung anlegen Wiederhole unendlich oft

mache | 4 wemn SNlECE cm Ultraschallsensor
» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen




Programmierung ——

Wiederhole unendlich oft
mache | + wenn ST o SV PY Ultraschalisensor || < - |470]

* Verzweigung anlegen
» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen

Schalte LED an [} Farbe G |

R BZ c
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Schalte LED an [;}] Farbe C




Ausprobieren




Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

* Grove Paket hinzufugen

Erweiterungen

dauerhaft

I A Fortgeschritten

Pins
> Seriell
== Steuerung

© Erweiterungen




Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

* Grove Paket hinzufugen

dauerhaft

{ ‘)4 ) 3 | 4 *”-’
38R 53 ﬂi N

Grove Jiii
A Microsoft MakeCode

package for Seeed Studio

Weitere Informationen




Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

* Grove Paket hinzufugen

» Sensor hinzufugen

dauerhaft

zeige Zahl Ultrasonic Sensor (in cm) at PQ =




Programmierung

Gemessene Werte des

Ultraschallsensors ausgeben
lassen.

* Grove Paket hinzufugen

» Sensor hinzufugen, Pin
zuweisen

ClEeCl

dauerhaft

zeige Zahl

Ultrasonic Sensor

PO

C4

Cc8

P1

C5

C9

(in cm) at PO +

P2

C6

P3

C7



Programmierung

Gemessene Werte des
Ultraschallsensors ausgeben
Iassen dauerhaft

zeige Zahl Ultrasonic Sensor (in cm) at (16

* Grove Paket hinzufugen

» Sensor hinzufugen, Pin
zuweisen und Wert ausgeben
lassen

[=];

[=]

=]




Programmierung

dauerhaft

* Verzweigung anlegen

wenn wahr dann

» Bedingungen definieren

» Aktionen einflgen




Programmierung E

dauerhaft

* Verzweigung anlegen

wenn Ultraschallsensor (in cm) an Cl6 ¥ < @ dann

» Bedingungen definieren -

» Aktionen einflgen




Programmierung

dauerhaft

P VeI‘ZWGIgung anlegen wenn Ultraschallsensor (in cm) an Clo = < w @

v

zeige Symbol ..

» Bedingungen definieren |
setze RGB-LED-Farbe auf'<::>

* Aktionen einfligen agiete Mobe B 1 - schiag

ansonsten

v

zeige Symbol " °,

e e GG G O

®




MOOC - SEK I

Calliope mini in der Sekundarstufe |
einsetzen

Dieser kostenlose Online-Kurs richtet
sich an Lehrerlnnen und
Padagoglnnen der Sekundarstufe |
(Klasse 5 bis 10), aber auch an
interessierte Eltern,
Elternvertreterinnen und Schultrager.

einsetzen




Termine

11.11.2020
Der Calliope mini in Bewegung -
Projekte mit Servo-/Motoren

Weitere Themen

 Neues im MakeCode Editor
 Neues im Open Roberta Lab

o Differenzierung in der
Aufgabenstellung




Links

Klassensatz GS und Sensoren Fortbildungen MOOC 2
calliope.cc/start/klassensatz calliope.cc/schulen/fortbildungen
Cornelsen Experimenta Paket zum Cornelsen Schulmaterial
cornelsen-experimenta.de calliope.cc/programmieren/cornelsen-gs
Editoren Wettbewerb - Code4Space
lab.open-roberta.org codedspace.org

makecode.calliope.cc

Anmeldung fiir weitere Schulungen:

Im Unterricht Anmeldungsformular

calliope.cc/schulen/unterricht

Alle Schulungen werden auf der Fortbildungsseite bereitgestellt:

Schulmaterial calliope.cc/schulen/fortbildungen

https://calliope.cc/schulen/schulmaterial

. CALLIOPE.CC -


https://calliope.cc/start/klassensatz
https://cornelsen-experimenta.de/search/?q=calliope
https://lab.open-roberta.org/#loadSystem&&calliope2017
https://makecode.calliope.cc
https://calliope.cc/schulen/unterricht
https://calliope.cc/schulen/schulmaterial
https://calliope.cc/schulen/fortbildungen
https://calliope.cc/programmieren/cornelsen-gs
http://code4space.org
https://docs.google.com/forms/d/e/1FAIpQLScgQd0f-9LfEiBcn1AjpZSqd1dXUF1honIr0s9Ktz8Q0JkYoA/viewform?usp=sf_link
https://calliope.cc/schulen/fortbildungen

